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Pesrome: PaspaboTkaTa e CBbp3aHa C poTaLMOHHOTO ABWxkeHue Ha KOxHa n CesepHa AMepuka. Tesu
[OBWKeHus1 ca HabnogasaHu Ype3 GPS Ha HACA. Mpepanara ce pesynTtaTuTe Aa 6bAaT 3anoXeHn B OCHOBUTE Ha
reonoro-cusuyHaTa napagurma kato potaluuoHHa reogmHamuka.
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Abstract: The work is related to the rotational movement of South and North America. Such movements
are detected by GPS-NASA. The results are suggested to be used in the basis of geological physical paradigm as
rotational geodynamics.

PoTauMoHHM XunoTe3un 3a AUHaAMMKaTa Ha 3eMHOTO Kbno6o

B nocnegHute roamHn 6axa npeanoxeHn MHOro HOBW KOHLENLUMM OTHOCHO recamMHaMmkaTa Ha
3emsTa BCMEACTBME HA MHOMO HOBW U CbBpeMeHHU HabnwgeHus, BknoumntenHo GPS gaHHWM Ha
HACA, nacnegsanusa B Pycusa, Kutan u gp., catenutHu rpaBUMETPUYHM KapTu U NPUHLMNHO HOBU
MeToau B MOAenupaHeTo Ha npouecu. ToBa e npuunHaTa Te Aa 6baaTt pasrnegaHn CaMoCTOATENHO.

OcHOBHa NpUHUMMHA MOes 3a POTALMOHHUTE XMMNOTe3n 3a AUHAMMKaTa Ha 3eMHOTO
Kbnbo

ABTOpUTE Ha Te3n xunoTesn pasbupar nog POTAUMOHHW CUIM KOMMMEeKca OT SABMeHus,
obycrnoBeHn OT BbPTEHETO Ha 3emaATa. M3BeCTHM ca MHOro reodmsnyHn (PeHOMEHM, KOMTO ca
CBbp3aHN UMEHHO C poTaumsTa. PeanHo cbliecTByBalLMTE POTALMOHHWU SIBEHUS U3UCKBAT CBOETO
afekBaTHO pelleHune. HaTtpynaHuTe gaHHM npeanonarar, Ye B OCHOBaTa Ha NoyTu uanata uctopms Ha
3emsiTa, Han-BaxHa pons urpasT npouecute, CBbpP3aHu UMEHHO C POTAUMOHHUTE, MyNCauMOHHUTE U
BbITHOBM [BWXEHWs, CTaBallM B Hes. B cerawHo BpemMe MMa OrpOMEH CMUCHK OT HEeAOCTaTb4HO
N3YYEHN TEONOXKN, reou3nyHn N PU3NYHU SBMEHWST, KOMTO ce HabnwogaeaT B aTmocdepaTa,
nutocdeparta U xugpocdepaTa, KOUTO MO SBEH HA4MH Ca CBbp3aHuM C poTauusaTa. 3emsta Kato
nnaHeTa He MOXe Aa NpaBu U3KIMHOYEHUS OT OPYrute KOCMUYECKU Temna, M3BbPLUBALLYM OCHOBHO
BbPTENMBO ABWXeHWe. PoTaumoHHUTE NpoLecu ca M3BECTHU OT APEBHOCTTA M ca AOBENU OO BENMKU
OTKPUTUS, BKIIOYUTENHO M KbnboBuaHocTTa Ha 3emsita. Ha ocHoBaTa Ha BMXpoBaTa KOCMOIOHUSA €
paspaboteHa xunoTtesaTa Ha KaHT 3a obpasyBaHeTo Ha CnbHYeBaTa cuCTeEMa, @ MaTeMaTUYECKUTe
06sICHeHMS Ha ronsiMa 4acTt OT poTauMOHHUTE NpoLecu ca npeactaseHn oT Ounep u apyrm yYeHu.

B Hauyanoto Ha 20 Bek NpomMeHWTe BbB BbpPTEHETO Ha 3emsATa ca U3TbKHaTW KaTo OCHOBEH
reonoxku cpakrop. MNMpes 1928 r. kutanckmat reonor Jlu Cu MNyaH nbpBrM onucea BUXPOBU CTPYKTYPU C
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XOpU3OHTarHa oc B CTpykTypaTta Ha Kutain. B Bbnrapusa nbpsBu 3a BUXPOBU CTPYKTYPU U CBBbP3aHU C
TAX OpPYAsBaHUSA roBopw 4mn. kop. npod. ViBaH BenuHoB, A.H., HO paboTaTa My e 3acekpeTeHa u
3abpaHeHa 3a nybnukyesaHe.

HaTtpynaHuTe HOBM OaHHM 4Ype3 OMCTaHUMOHHWTE METOAM Ha u3cnegBaHe Ha 3emsdATta npes
nocnegHute 15-TmHa roguHy nokassart, Ye noBedeHneTo Ha 3emaTa He mMoxe da 6bae ob6AcHeHo ¢
obuonpuetata Teopusa 3a TEKTOHMKA Ha nnoyute. Bb3 ocHoBaTta Ha GPS gaHHW gBama 6brrapcku
aBTopu (npod. ao-p Panren lNopos, HBY u c1.H.c o-p bonko PaHrenos, MPUN-BAH) cb3gagoxa HoBa
Teopusi, HaumeHoBaHa Corkscrew  (mocTbnaTenHo BMXPOBO [ABMXEHWE), KOATO Ha 6asa Ha
ONCTaHLMOHHMTE U3CcnefBaHus JaBa afekBaTHO 00sicCHeHMe 3a AnHamukaTa Ha 3emsiTa [1].

FeogMHamuyeH mogen 3a ABMXeHueTo Ha KOxHa u CeBepHa AMepuka

Ha 6a3aTa Ha gaHHUTe 0T GPS-NASA HabntogeHus Ha penepm (cpur. 1) B KOxxHa n CeBepHa
Amepuka (dour. 2) [2] ca onpegeneHn rpaduUyHO M aHANUTUYHO FOMEMUHUTE Ha pe3ynTaHTHUTE
BEKTOpM Ha npemectBaHuaTa. [lpecMaTaHM ca XOpU3OHTarHUTE MpemMecTBaHUs Ha OCHOBHUTE
BekTopu no ocute X u Y. Jluncata Ha OOCTBLMHU AaHHW 3a MpemecTBaHWs Mo octa Z He Jasa
BBb3MOXHOCT 3a OLieHKa B TOBa HanpasneHue. [MbpBUYHUTE JAaHHM OT U34UCEeHnaTa ca NpeacTaBeHu
B Tabn. 1, a pe3ynTaHTHWUTE BEKTOPU Ca HaHeCeHW Ha kapTaTta Ha dwur. 7.
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0 40° ao 120° 160° 200° 240° 280" 320

®ur. 1. GPS-NASA - namepsaHus Ha penepu
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dur. 2. HabnogasaHuTe penepu

Tabnuua 1. n'prI/ILIHVI AaHHN Ha U3YUCIEHNATA 3a XOPU3OHTaNHNTE NpeMeCcTBaHUA Ha BEKTOPUTE NO

ocute XnY

5 cm/rog.

Mamiao: 3,6/5=T/x;

—>=36cm x=T.5/3,6 X=cosa .N Y=sina .N

CesepHa AMepuka
TOYKA cM cm/rog. BI'BJ X cm/ron. Y cm/roa.

N1 0,8 1,1 168 -1,1 0,2
N2 1,1 15 192 -15 -0,3
N3 1 1,4 180 -1,4 0
N4 1 14 189 -14 -0,2
N5 1 1,4 192 -14 -0,3
N6 11 15 207 -1,3 -0,7
N7 1,2 17 205 -15 -0,7
N8 0,9 13 149 -1,1 0,7
N9 1,1 15 173 -15 0,2
N10 1,2 1,7 182 -1,7 -0,1
N11 1,2 1,7 199 -1,6 -0,6
N12 2,4 3,3 167 -3,2 0,7
N13 1,1 15 192 -1,5 -0,3
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N14 1,2 1,7 196 -1,6 -0,5
N15 1,2 1,7 209 -1,5 -0,8
N16 2 2,8 170 -2,8 0,5
N17 1,2 1,7 210 -1,5 -0,9
N18 0,4 0,6 178 -0,6 0

N19 1,1 15 164 -1,4 0,4
N20 1,2 1,7 177 -1,7 0,1
N21 1,2 1,7 180,5 -1,7 0

N22 1,3 1,8 162 -1,7 0,6
N23 14 1,9 194 -1,8 -0,5
N24 1,3 1,8 142 -1,4 1,1
N25 1,4 1,9 160 -1,8 0,6
N26 14 1,9 203 -1,7 -0,7
N27 1,3 1,8 213 -1,5 -1

N28 1,2 1,7 219 -1,3 -1,1
N29 1,3 1,8 217 -1,4 -1,1
N30 1,3 1,8 193 -1,8 -0,4
N31 1,5 2,1 210 -1,8 -1,1
N32 1,2 1,7 228 -1,1 -1,3
N33 14 1,9 228 -1,3 -1,4
N34 1,7 2,4 248 -0,9 -2,2
N35 1,7 2,4 245 -1 -2,2

2Nx=-535 |X¥Ny=-133
IOxxna Amepuka
TOYKA cM cm/ron. BIbJ X cm/ron. Y em/ron.

Sl 1 14 70 0,5 13
S2 0,8 11 105 -0,3 11
S3 0,7 1 94 -0,1 1

S4 1,7 2,4 38 1,9 15
S5 0,7 1 73 0,3 1

S6 0,8 11 180,4 -1,1 0

S7 0,9 1,3 112 -0,5 1,2
S8 0,9 1,3 113 -0,5 1.2
S9 0,9 13 113 -0,5 1,2
S10 0,4 0,6 191 -0,6 -0,1
S11 0,9 1,3 90 0 13

>.5x=-0,9 >.Sy=10,7
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CesepHa Amepuka

-60

¥Nx=-535; INy=-133

our. 3. Pe3yJ'ITaHTHVI$| BEKTOp OT aHalIMTUYHO peLleHne Ha CyMa BEKTOpU 3a CeBepHa Amepuka

CeBepHa Amepuka

-y
dur. 4. PesyntaT oT rpadmyHO pelueHve Ha cyma BekTtopu 3a CeBepHa Amepuka

IOxHa Amepuka Ay

¥Sx=-09; YSy =10.7

dur. 5. Pe3aynTaHTHUS BEKTOP OT aHanUTUYHOTO pellieHne cyma BekTopu 3a KOxHa Amepuka
i |
HO»kHa AmMepuka A

- X
—
dur. 6. MpadnyHo pelueHne Ha cyma BekTopu 3a KOxxHa Amepuka
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dur. 7. Kapta Ha BekTOopuTe 1 pesyntaHTHUTe BekTopu 3a CeBepHa n KOxHa Amepuka

3aknroyeHue

Mony4eHnTe pe3ynTaTu NO3BOMNsiBaT Aa Ce Hanpasu M3Boaa, Ye CeepHa u KOxHa Amepuka
N3BbpLUIBAT BbPTENNBO ABWXKEHWE 0OpaTHO Ha YaCOBHMKOBATa CTPenika C LIEHTbp Ha BbpPTEHE 30Ha
3anagHo oT MekcukaHckMa 3anmB, KOeTo cboTBeTcTBa Ha Corkscrew-teopusaTta. CkopocTute Ha
BbpPTEHE Ca pas3NuMyHW, KOETO e npeanocTaBka 3a Aedopmauuu B rnocoveHata 3oHa. B HOxHa
AMepuKka BEKTOpUTE ca C pasnnUYHKu Nocoku. [ledopmaummTe, Npeam3BrMkaH OT HanpexeHusTa, buxa
Mornu ga 6baaT KakTo enacTuyHU, Taka enacTUYHO-NNAaCTUYHN U NRacTuYHK. Mpu NbpBUS cnydvan e
ce npegusBUKaT paspylleHWss C rnosiBata Ha 3eMeTpeceHusl, a B [Jpyrute pgBa cnydas -
reoMopdOnoXKN MOHMXKEHNs (genpecun) nnu nosuweHnsi. OrpoMHM TEPUTOPUMM C rofieMmrHaTa Ha
KOHTUHEHTW NPUTEXaBaT PEOSIONMYHN CBONCTBA U TOBA AaBa Bb3MOXHOCT OTAENHM y4acTbUU OT TsX
Ja ce OBWXKaT B pas3nuyHM nocoku. [lpemecTBaHMATa MoraT da Ce ChnegaT 4pe3 caTenutu.
OTHowweHuATa ,HanpexeHus-gedopMauun-BpeMe” nNpegocTaBAT Bb3MOXHOCT MO OCPEAHEHWN AaHHU
[a ce NpaBAT NPOrHO3un Ha SKOCTHUTE U AedopMaLMOHHM CBOMCTBA HA 3EMHUTE NNacToBe, a OT Tam U
3a BEPOSAITHOCTTA 3a MosiBaTa Ha 3eMeTpPeceHusi No Bpeme 1 MsICTO.
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